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Program A Bot X

2. Az elemek behelyezése
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1. CsUszés elére 5. CsUszés jobbra 9. Programozas 13. Mozgasérzékeld

2. Csuszas balra 6. Balra menet 10. Hatra menet Kezdés

3. Tanc 7. El6re menet 11. Mozgésvezérlés Kapcsolja be a Program A Bot X-et ON gomb megnyoméséval. A robot automatikusan elkezd hangokat
4. CsUszés hétra 8. Jobbra menet 12. Be / Ki gomb kiadni és elkezd mozogni. Irényitsa a robotot a tavvezérld iranygombok segitségével.

4.1 Programozas

Nyomja meg a Tanc gombot,
és a robot elkezd tancolni.

A sérulések elkertlése érdekében ne helyezze a robotot asztalra vagy lejtés fellletre.
Javasoljuk, hogy a robotot sima fellleten vagy révidszalas sz6nyegen hasznalja.
A szényegen lévd egyenetlen feliilet vagy hosszl szal nemkivanatos hatassal lehet a robot mozgasara.

tancmozdulat allit be. Legfeljebb 48 parancs lehet.
iii) - A programozas utan nyomja meg ismét a programoz6 gombot, és a robot elkezdi végrehajtani a régzitett
parancsokat.

4.3 Mozgasvezérlés

Aktivélja a mozgéasvezérld modot a megfelelé gomb megnyoméséval.

A mozgasérzékeld a kévetkezd kézjelekre reagél.

1. Cslszéas hétra: Lassan mozgassa a kezét a robot felé. 3. Fordulj jobbra: Mozgassa a kezét balrdl jobbra a mozgésérzékelé elétt.
2. CsUszés elére: Fogja a kezét az érzékel el6tt, majd tegye le. 4. Fordulj balra: Mozgassa a kezét jobbrél balra a mozgéasérzékeld el6tt.

* Abban az esetben ha két percig nemhasznalja a robot alvd modba valt. A felébresztéshez nyomja
meg a mozgésvezérlé gombot.



