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1. Skiznutie dopredu 5. Skiznutie doprava 9. Programovanie 13. Pohybovy senzor

2. Skiznutie dofava 6. Chédza dofava 10. Chédza dozadu Zaciname s Robotom.

3. Tanec 7. Chodza dopredu 11. Ovladanie pohybu Zapnite Program A Bot X tak, Ze stlacite tlacidlo Zapnutia (ON) a automaticky sa ozv( zvuky
4. Sklznutie dozadu 8. Chddza doprava 12. Tlacidlo zapnutia/vypnutia a robot sa d& do pohybu. Ovladajte robota pomocou vysielacky a smerovych tlacidiel.

4.1 Programovanie

Stlacte tlacidlo Tanec a robot zacne
predvédzat tanecné kreécie.
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i) — Stlacte tla¢idlo programovania a drzte do tej doby, nez sa ozve pipnutie.

ii) — ZaCnite programovanie tym, Ze budete postupne stlacat rézne smery chédze alebo taneény méd na
vysielatke. Maximum je 48 prikazov.

iiiy — Akonahle budete mat naprogramovang, stlacte opét tlacidlo programovania a robot zacne predvadzat
nahrané prikazy.

Nestavajte robota na stél alebo Sikmu plochu, aby sa predislo poSkodeniu.
Odporucame sa hrat s robotom na rovnom a hladkom povrchu alebo na koberci s kratkym vidknom.
Nerovny povrch alebo dlhé vidkno na koberci by mohli mat neZiaduci vplyv na pohyb robota.

4.3 Ovladanie pohybu

Aktivujte mod ovladanie pohybu stlacenim prislusného tlagidla.

Pohybovy senzor reaguje na nasledujuce signaly ruk:

1. Sklznutie dozadu: Pomaly urobte pohyb rukami smerom k robotovi. 3. Otocka doprava: Pred pohybovym senzorom pohnite rukou zfava doprava.
2. Sklznutie dopredu: PodrZte ruku pred senzorom a potom ju dajte pre€. 4. Otocka dofava: Pred pohybovym senzorom pohnite rukou sprava dolava.

* Robot sa sam uspi v pripade, Ze je v ne€innosti dve minuty. Prebudite ho tak, Ze stlacite tlaCidlo
Ovladanie pohybu.



